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No Ad1 soyadi Proje Ad1 Danisman
1 Mustafa AK Tasarruflu Su Isitma Sistemi
Kadir KALAY
2 V8 Tipi, Sogutmali Selenoid Motor
Safa GOKCEOGLU
3 Burak SENOCAK Web Tabanli , Wi-Fi Kontrollii Akilli Ev Sistemi
Mehmet ALAY
4 Muhammet Saglikli Asansor
KAYIKCI
5 | Veli YAGCI RailMation
Prof.Dr. Okan BINGOL
Utku SAHIN
6 IoT Modiiler Afet Uyar1 Sistemi
Aleyna YILMAZ
Muhammed
7 GORUCU Yazilimla Desteklenmis 3 Eksende Hareket
. Mekanizmasina Sahip Manyetik Silah
Habib AKCABA
Kudret CENGIZ
8 Serit Takibi Ile Otonom Siiriis Saglayan Arag
Mahmut SAHIN
9 | Abdullah YILMAZ Otonom Is¢im
10 | Vahid KARATEKE é Iliidkesr?nh Uzaktan Kontrollii Hafiza Kayitli Kamera
PV Sistemler i¢cin Mikrodenetleyici Kontrollii Prof.Dr. Abdiilkadir
11| Atakan KULGA MPPT’li Sarj Cihaz1 Tasarimi CAKIR
12 | Necati CAKACI FPGA ile 8 Bit Genel Amagcli Islemci Tasarim
Mehmet Akif
ALACA . ;
13 Sesli Komut Ile Hamle Yapan Satrang Robotu
Erkan KAKSI
Prof.Dr. Tuncay
o . AYDOGAN
14 | Ezgi GUNGOR Tarim4.0 Egitimi
: Kablosuz Haberlesen Flex Sensorlii Tiimlesik
15 | Mustafa DEMIR Biyonik El ve Bilek Tasarimi
Tunahan
16 DEMIRKOL Susadig1 Zaman Mesaj Atan Bitki (Yapraklardaki
Alime Sena Gerilim Olgiimii ile)
CETINKAYA Dog.Dr. Ismail Serkan
. Su Alt1 Lazer Destekli Balik Takip Sistemi- UNCU
17 | Merve Biisra AYIK SALAZAR
18 Ibrahim Talha Insansiz Deniz Robotu




19 | ismail AYCAN Kamp alanlarindaki hava kalitesi (Oxicamp)
Hiiseyin CUCE
20 Arduino Robot
Galip KIYAK
21 | Kazim AVCI Otomatik sulama ve bitki su ihtiyaci kontrol sistemi
Bugra Giiner Dog¢. Dr. Ramazan
22 ERASLAN Goriintii Isleme ile Hedef Vuran Elektromanyetik SENOL
Cem Tahir Firlatic
OZCAN
23 | Hamza YILDIRIM Arag Uzerine Yerlestirilmis Robot Kol
24 | Direncan DURMUS CNC Router ile Lazer Baski Makinesi Tasarimi ve
Uygulamasi
Mustafa o Dr.Ogr.Uyesi Kubilay
25 CETINTURK Siit Sagim Robot Kolu TASDELEN
26 | Umut Ali SALGAM | Yesil Serit
Alihan Ata S
27 DISCiO GLU Programlanabilir Cizim Robotu Dr.ogr.Uyesi Tuna
. i . GOKSU
Ibrahim YESIL
28 - Otomatik Mesafe Ayarli El Feneri
Arif Mustafa
YILMAZ
Metin Mahir Ultrason.lk sensor .11e radar olusturulup aracin Dr.Ogr. Uyesi Ali
29 engelleri tespit edip otonom veya manuel olarak -
GENCER . SENTURK
hedefe ulasip tekrar eski konuma ulagmasi.
Sebahattin CETIN Dr.O8r Uvesi Rermd
30 Robotik Kol ile Tas Kagit Makas Oyunu HEAI%r yest Remzt

Ipeknaz KUCUKA




