CizZGi iZLEYEN ROBOT KATEGORISi YARISMA KURALLARI
1. YARISMA HAKKINDA GENEL BILGI

Cizgi izleyen robotlar, beyaz zemin Uzerindeki siyah ¢izgiyi ya da siyah zemin Uzerindeki
beyaz cizgiyi otonom takip etmek amaciyla tasarlanirlar. Endustriyel alanda, bir yerden
baska bir yere malzeme veya Urun tasima islerinde bu otonom c¢izgi izleyen robotlar
kullanilirlar.

Yapilmasi gereken, robotlarin takip edecekleri yol gizgisinin zemine ¢izilmesidir. Cizgi
izleyen robotlarin gérevini basarili bir sekilde tamamlamasi; uygun bir programlamaya,
dogru donanima ve etkili hiz kontroline bagldir.

Bu kategorideki otonom ¢izgi izleyen robotlarin amaci; siyah parkur yol Uzerindeki beyaz
cizgileri veya beyaz yol Uzerindeki siyah cizgileri takip ederek en kisa surede ve hatasiz
olarak yolu rakibinden 6nce tamamlamaktir.

2. ROBOT OZELLIKLERI
2.1 Robot Olgileri

Cizgi izleyen Ortaokul kategorisinde yarisacak robotlarin; boyunun 220 mm’yi, eninin ise
180 mm, yuksekliginin 65mm’yi gegmemesi gerekmektedir. (Tekerlekler dahil)

2.2 Robotta Kullanilacak Malzemeler

¢ Kontrol karti: Herhangi bir mikrodenetleyici veya hazir mikrodenetleyici kartlar
(Uzerinde Wifi ve Bluetooth bulunanlar hari¢) kullanilabilir.

e Motor surlcu: Hazir Motor Shield’ler (Motor Surtcu Modulleri) veya herhangi bir
elektronik komponentle hazirladiginiz motor surtculer kullanilabilir.

e DC motor: L reduktorll, 6-12V plastik dislili DC Motor kullanilmasi zorunludur.
e Tekerlek: Capi 65 mm’yi ve kalinligi 30 mm’yi gecmeyen tekerlek kullanilacaktir.

Yarismacilar, kullanacaklari tekerlekleri bu 6zellikte olacak sekilde imal edebilirler veya
bu 6zellikte hazir tekerlekleri kullanabilirler.

* Cizgi Sensor Karti: Maksimum 8'li Analog veya Dijital Cizgi Sensdr Karti kullanilabilir.
¢ Batarya kutusu ile sarhos teker istege bagli olarak kullanilabilir.

¢ Robotlarin 2 motor ve 2 tekerlekli olma zorunlulugu vardir.

¢ Vakum motoru, fan veya pervane kullanilamaz.

¢ Robotlarin yarisma sirasinda calisma gerilimleri 16 voltun Gzerine ¢ikamaz.

e Maksimum agirlik, pil dahil 500gr'dan fazla olmamalidir. Ancak agirlikta % 5'lik bir
tolerans kabul edilebilir.



¢ Piller sizdirmaz, hareketsiz elektrolit tipi (jel hucre, lityum, Lipo, NiCad veya kuru
htcreler) olmalidir. Robotlar sivi yakit kullanamazlar.

¢ Robotlar kablosuz ve otonom olmak zorundadir. Robot Uzerinde Wifi, Bluetooth ve RF
modulleri bulunamaz.

3. YARISMA ALANI

¢ Yollar beyaz zemin Uzerinde siyah cizgi seklindedir.

* Beyaz zemin Uzerindeki yol gizgileri, 202 mm kalinliginda siyah baskidir.

4. SIRALAMA YARISMALARI

1. Robotlar yarismaya baslamadan once boyutlari test kutusunda test edilir. (Test
kutusunun olguleri 220 x 180 x 65 mm)

2. Test kutusunu gecen robotlarin agirligl él¢tlur. Hakemler tarafindan kaydedilir.
Agirlik lcimune pil dahildir. Aksi bir durum tespit edilmesi durumunda robot
diskalifiye edilir.

3. Robotlar, pistte ayni anda 1 tur atarlar. Cizgiyi takip ederek pisti tamamlayan
robotlarin sureleri kaydedilir.

4. Robotlarin yarigsmayi bitirme sureleri, kronometre ile tutulacaktir.

5. Baslangi¢ ¢izgisinde baglangi¢ isareti aninda kronometre saymaya baglayacaktir.
Robotlar pisti tamamlayarak bitis ¢izgisine vardiginda ise

kronometreler sayma iglemini durdurarak yarismayi bitirecektir.

6. Kapi agildiktan sonra start yapamayan robota 10 saniye ceza puani verilir.
Yarismacilarin 2 start yapamama hakki vardir.

7. Robotlarin gizgiyi takip etmeleri esastir. Robotun yoldan ¢ikmasi, robot gévdesinin
siyah yolu terk ederek beyaz zemin Uzerine tamamen ¢cikmasidir. Robotun hareketi
sirasinda, robotun herhangi bir bélimunun siyah yol Uzerinde bulunmasi
durumunda robot yarismaya devam eder.

8. Robotun yoldan ¢ikmasi durumunda (Robotun gévdesinin siyah yoldan tamamen
beyaz zemin Uzerine inmesidir.) robot baslangi¢ ¢izgisinin gerisine konularak
yarismaya devam edilir. 10 sn yoldan ¢ikma cezasi verilir. Bu durum bir yarismaciya

bir kez uygulanir. ikinci defa yoldan ¢ikma durumunda robot pisti tamamlamamis



sayilir ve diskalifiye edilir.

9. Yarigmaci robotlar, pistteki zikzakli bélumleri gizgiyi takip ederek gecmek zorundadir.
Eger robot, bu bolumleri ¢izgiyi takip etmeden dogrudan gecerse, yarisma suresine 10
saniye ceza eklenir.

10. Robotun ikinci kez yoldan ¢ikmasi durumunda (hakem karari ile) yarisma biter. Diger
robotun pisti tamamlamasi beklenir ve bitirme suresi kayit altina alinir.

11. Yarisma sirasinda, pistin herhangi bir bélimUtnde beyaz veya siyah ¢izgi Gzerinde
duraklayan robotlar i¢in 30 sn bekleme suresi verilir. Hareketsiz kalmaya devam eden
robotlar diskalifiye edilir. Robotun hareketsiz kaldigI durumlarda yarismacinin mudahale
etmesi yasaktir.

12. Robotlarin siralama sureleri; yarismayi bitirme surelerine aldigi ceza sureleri
toplanarak elde edilir.

13. Toplam slre = [(Kronometre suresi + ceza sureleri toplami)] ile bulunur.

14. Yarismalar sirasinda kendi pist alanindan ¢ikarak rakibinin pist alanina giren robotlar
diskalifiye edilir.

15. Yarismalar sirasinda kendi pist alanindan ¢ikip rakibinin pist alanina girerek diger
robota carpan robot diskalifiye edilir. Diger robotun stresinin belirlenmesi icin tekrar
baslatilir.

16. Robotlarin toplam surelerinin esitligi durumunda; robotlarin agirigina bakilir, hafif
olan robot kazanmis sayilir.

17. Finale katilim sayisinin yarisi kadar robot kalacaktir. Finale kalan robotlar tekrar
yarisgirlar.

18. Final yarismalarinda, siralama turundaki yoldan ¢ikma kurallarn gecgerlidir.

Diger Kurallar
1. Mola, bakim veya tamir zamani verilmez.

2. Yola kalici bir iz veya isaret birakilamaz, zarar verilemez. Piste zarar veren robotlar
diskalifiye edilir.

3. Robotlar, pil veya batarya grubu gibi bir enerji kaynagi kullanabilirler. Sivi, yanici enerji
kaynaklar kullanamazlar.

4. Yarismalar sirasinda robotlarin lastik teker ve pil degisikliginden baska robotlar
uzerinde bir degisiklik yapamazlar. Robot govdesinin degistirilmesi gibi fiziksel
degisikliklerin hepsinde robot diskalifiye edilir.



