20222023 BAHAR YY

MEKATRONIK MUHENDISLIGI Online
DERS PROGRAMI 1.0, 1.8imif Derslik 2.5imif Derslik 3.5mif Derslik 4.5mif Derslik
Gin | sra saat saat
1 150-08:21 7:50-
2 :30-00: Goruntd isleme Dr. Gk Uyesi Bekir AKSOY :
3 :10-09:4 Goruntd isleme Dr. Ok Uyesi Bekir AKSOY 10
2 :50-10:2 Teknik Resim Il A Doc. Dr. Fatih TAYLAN Gorsel Programlama Dr. G Uyesi Gamze YAKUT Goruntd isleme Dr. Gk Uyesi Bekir AKSOY. :50-
5 :30-11:01 Teknik Resim Il A Doc. Dr. Fatih TAYLAN Sayisal Gozimleme Dr. Okr-Uyesi Melik Ziya YAKUT Gorsel Programlama Dr. Gk Uyesi Gamze YAKUT Veri Taban! Yonetim Sistemleri, Dr. Gk Uyesi Bekir AKSOY. 10:30-
6 1:10-11:4 Teknik Resim Il A Doc. Dr. Fatih TAYLAN Sayisal Gozimleme Dr. Gkr-Uyesi Melik Ziya YAKUT Gorsel Programlama Dr. Gk Uyesi Gamze YAKUT Veri Taban! Yonetim Sistemleri Dr. Gk Uyesi Bekir AKSOY. 11:10-
T 7 :50-12:2( Sayisal Goziimleme Dr. Ogr.Uyesi Melik Ziya YAKUT Gorsel Progs Dr. Ogr. Uyesi Gamze YAKUT Veri Tabani Yonetim Sistemleri Dr. Ogr. Uyesi Bekir AKSOY 11:50-
H 8 :30-13:01 Bilgisayar Destekli Analiz Or. Okr-Uyesi Melik Ziya YAKUT ileri Programlanabilir Mantik Denetleyiciler Gr. Gor.Seyid Ahmet inan Yapay Zeka Sistemleri Dr. Ok Uyesi Bekir AKSOY. 12:30-
8 9 110-13:4 Bilgisayar Destekli Analiz Dr. Okr-Uyesi Melik Ziya YAKUT ileri Programlanabilir Mantik Denetleyiciler Gr. Gor.Seyid Ahmet inan Yapay Zeka Sistemleri Dr. Ok Uyesi Bekir AKSOY. 13:10-
1 :50-14:2 Bilgisayar Destekli Analiz Or. Okr-Uyesi Melik Ziya YAKUT ileri Programlanabilir Mantik Denetleyiciler Gr. Gor.Seyid Ahmet inan Yapay Zeka Sistemleri Dr. Gk Uyesi Bekir AKSOY. 13:50-14:
1 :30-15: 14:30-15¢
1 5:10-15:4¢ 15:10-
1 5:50-16:21 15:50-
1
15
082 X
E Temel Elektrik Elektroni Dr. Ogr. Uyesi Hatice AKMAN Devre Teorist Dog. Dr. Uyesi Abdullah GENG imal Usulleri Prof. Dr. Adnan CALIK Yenilenebilir ve Strdardlebilir Enerji Sistemleri Dog. Dr. Fatih YILMAZ
-09:4 Temel Elektrik Elektroni Dr. Ogr. Uyesi Hatice AKMAN Devre Teorist Dog. Dr. Uyesi Abdullah GENG imal Usulleri Prof. Dr. Adnan CALIK Yenilenebilir ve Strdardlebilir Enerii Sistemleri Dog. Dr. Fatih YILMAZ -
2 Temel Elektrik Elektroni Dr. Ogr. Uyesi Hatice AKMAN Devre Teorist Dog. Dr. Uyesi Abdullah GENG imal Usulleri Prof. Dr. Adnan CALIK Yenilenebilir ve Enerji Sistemleri Dog. Dr. Fatih YILMAZ -
-11:0 Temel Elektrik Elektroni Dr. Ogr. Uyesi Hatice AKMAN Devre Teorist Dog. Dr. Uyesi Abdullah GENG Termal Sistem Tasarimi Dog. Dr. Fatih YILMAZ Aligilmanmis imalat Yontemleri Dog. Dr. Nihat YILMAZ -
-11:4 Devre Teorist Dog. Dr. Uyesi Abdullah GENG Termal Sistem Tasarimi Dog. Dr. Fatih YILMAZ Alisilmanis imalat Yontemleri Dog. Dr. Nihat YILMAZ -
-12:2 Termal Sistem Tasanmi Dog. Dr. Fatih YILMAZ Aligilmanis imalat Yontemleri Dog. Dr. Nihat YILMAZ -
3 8 -13:0 Faik 11 Dr. G Uyesi Mehmet UZUNKAVAK Makine Elemantari Dog. Dr. Nihat YILMAZ Sinyaller ve sistemler Dog. Dr. Uyesi Abdullah GENG -
9 -13:4 Faik 11 Dr. Ggr. Uyesi Mehmet UZUNKAVAK Makine Elemantari Dog. Dr. Nihat YILMAZ Sinyaller ve sistemler Dog. Dr. Uyesi Abdullah GENG -
10 -14:2 Faik 11 Dr. G Uyesi Mehmet UZUNKAVAK Makine Elemantari Dog. Dr. Nihat YILMAZ Sinyaller ve sistemler Dog. Dr. Uyesi Abdullah GENG -
154 -
-16:2 -
1 150-0: -
2 :30-00: :
3 :10-09:4 10
4 :50-10:21 Bilgisayar Destekli Tasanim Doc. Dr. Fatih TAYLAN Hidrolik Pomatik Prof. Dr. Hilmi Cenk BAYRAKCI :50-
5 :30-11:0 Bilgisayar Destekli Tasanim Doc. Dr. Fatih TAYLAN Hidrolik Pomatik Prof. Dr. Hilmi Cenk BAYRAKCI 10:30-
6 1:10-11:4 ingilizce I Ofr. Gor. Ramazan YAVUZ Bilgisayar Destekli Tasanm Doc. Dr. Fatih TAYLAN Hidrolik Pomatik Prof. Dr. Hilmi Cenk BAYRAKCI 11:10-
’Jé 7 150-12:2( ingilizce I Ofr. Gor. Ramazan YAVUZ 11:50-
s 8 :30-13:01 Termodinamik Prof. Dr. Hilmi Cenk BAYRAKCI 12:30-
& 9 110-13:4 ‘Atatirk ilkeleri ve inkilap Tarihi I Gr.Gor.(Okutman) ABDULKADIR DEVECIOELU Termodinamik Prof. Dr. Hilmi Cenk BAYRAKCI 13:10-
10 :50-14:2 Atatiirk ilkeleri ve inkilap Tarihi I Gr.Gor.(Okutman) ABDULKADIR DEVECIOELU Termodinamik Prof. Dr. Hilmi Cenk BAYRAKCI 13:50-
:30-15: Tark Dili 1 O DENIZHAN I2C] 14:30-
5:10-15:4¢ Tark Dili 1 O DENIZHAN IZC] 15:10-
5:50-16:21 15:50-
X 750+
:10-09: Olasiik ve istatistik Dr. Ogr. Uyesi Koray 0Z50Y. 9:10-
:50-10: Olasik ve Tstatistik Dr. Ogr. Uyesi Koray OZ50Y. Siireg Denetimi Dr. Ogr.Uyesi Melik Ziya YAKUT 9:50-
5 | 10:30-11:00 Kalkiilis II Ofr. Gor. Hisseyin Ali DAGHAN Olasilik ve Istatistik Or. Ogr. Uyesi Koray 0Z50Y Siireg Denetimi Or. Ogr.Oyesi Melik Ziya YAKUT 10:30-11:00
. 6 -11:4 Kalkils 1T Ofr. Gor. Huseyin All DASHAN Siireg Denetimi Dr. Ogr.Uyesi Melik Ziya YAKUT -
2 7 -12:2( Kalkiilis Il Ogr. Gor. Hiiseyin Ali DA(:EHAN E
g 8 -13:0 Kalkils 1T Gr. Gor. Huseyin All DAGHAN Robot Kinematii ve Dinamigi Dr. Gk Uyesi Merdan OZKAHRAMAN isletme Ynetimi ve Organizasyon Prof. Dr. Murat GZTURK -
3 9 -13:4 Robot Kinematigi ve Dinamigi Dr. Ggr. Uyesi Merdan OZKAHRAMAN isletme Ynetimi ve Organizasyon Prof. Dr. Murat GZTURK -
10 -14:2 Robot Kinematigi ve Dinamigi Dr. G Uyesi Merdan OZKAHRAMAN isletme Ynetimi ve Organizasyon Prof. Dr. Murat GZTURK -
: Mikre Programlama Dr. Ogr. Uyesi Gamze YAKUT -
154 Wikr Programlama Or. Ggr. Oyesi Gamze YAKUT 2
-16:2 Wikr Programlama Or. Ggr. Oyesi Gamze YAKUT 2
1 5 X
2 :30-00: :
3 :10-09:4 Statik Dr. Ogr. Uyesi Yunus Emre DELIKANLT Ozel Elektrik Makinalan Or. Ofir. Uyesi Koray 0ZS0Y Roboti Dr. Ogr. Uyesi Merdan OZKAHRAMAN 10
2 :50-10:2 Statik Or. Ggr. Oyesi Yunus Emre DELIKANLI Ozel Elektrik Makinalan Or. Ogr. Uyesi Koray 0Z50Y Roboti Dr. Ogr. Uyesi Merdan OZKAHRAMAN :50-
5 :30-11:01 Statik Or. Ggr. Oyesi Yunus Emre DELIKANLI Ozel Elektrik Makinalan Or. Ogr. Uyesi Koray 0Z50Y Roboti Dr. Ogr. Uyesi Merdan OZKAHRAMAN 10:30-
6 1:10-11:4 Roboti Dr. Ogr. Uyesi Merdan OZKAHRAMAN 11:10-
® 7 150-12:2 Kontrol Sistemleri I Dr. G Uyesi Merdan OZKAHRAMAN 11:50-
£ B :30-13:0( Kontrol Sistemleri Il Dr. Ogr. Uyesi Merdan OZKAHRAMAN 12:30-
© 9 :10-13:4( Kontrol Sistemleri I Or. Ogr. Uyesi Merdan OZKAHRAMAN 13:10-
10 :50-14:2 Kontrol Sistemleri I Dr. Gk Uyesi Merdan OZKAHRAMAN 13:50-
:30-15: uos 14:30-
5:10-15:4¢ 15:10-
5:50-16:2 15:50-




