Yaz Staji1 Uzaktan Egitim Bilgilendirme Notlar
Endiistriyel Robotik Odevi

Endiistriyel robotik uygulamalarinda en onemli asamalardan bir tanesi de benzetim yani
simiilasyon programlaridir. Bu programlar aracilifiyla gercegini olusturacagimiz robotik sistemin
bilgisayar tizerinde bir benzetimini gerceklestirerek birbirleriyle veya iliretim band ile ¢cevresel etkilerini
test ederek olabilecek sorunlarin 6niine gecmemize imkan vermektedir. Hemen her robot iiretici
firmasinin kendi robotlar1 i¢in gelistirmis oldugu simiilasyon programlari vardir. Bu Otomasyon stajinin
2. Asamast olan 0&deviniz; internet iizerinden bulacaginiz iicretsiz bir simiilasyon programini
bilgisayarimiza kurarak basit bir {iretim bandinda robot kol kullaniminin benzetimini yapmaktir. Bu
simiilasyonda yapmis oldugunuz benzetimin ekran gorselleriyle yapmak istediginiz islemin
aciklamasini ekleyerek staj defterine giin giin yaptiginiz ¢alismalari ekleyeceksiniz. Giris — Gelisme —
Sonug (rapor formati) kompozisyonuna uygun sekilde giinleri doldurmalisiniz. Arastirma ile baslayip
uygulama ile bitirmelisiniz. Sonu¢ ve kaynakca kismin1i mutlaka eklemelisiniz. Yapilan ¢alismanin
endiistri ortami ile alakali olmasina 6zellikle dikkat ediniz. Bu konuda youtube gibi platformlardan
videolar izleyerek sanayi ortamindaki robot kollarini inceleyebilirsiniz.

Ornek robotik benzetim programlar;

https://cyberbotics.com/

http://gazebosim.org/

https://www.openmodelica.org/

https://www.mathworks.com/matlabcentral/fileexchange/58255-robotic-arm-simulator

Matematiksel 6rnek;

https://www.geogebra.org/m/E9g4q7F5



https://cyberbotics.com/
http://gazebosim.org/
https://www.openmodelica.org/
https://www.mathworks.com/matlabcentral/fileexchange/58255-robotic-arm-simulator
https://www.geogebra.org/m/E9g4q7F5

